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STRUCTURALIA

SOMOS STRUCTURALIA

Structuralia es una institucién educativa online de posgrados de alta especializacién en ingenieria,
infraestructuras, construccién, energia, edificacion, transformacion digital y nuevas tecnologias. Desde
nuestra fundacion en 2001, estamos comprometidos con la fFormacion de calidad para el desarrollo
profesional de ingenieros, arquitectos y profesionales del sector STEM.

Ofrecemos una plataforma donde poder adquirir nuevas habilidades y actualizarse sin limites de
tiempo o espacio. Gracias a nuestra metodologia proporcionamos a nuestros estudiantes una
experiencia educativa comprometida interactiva y de apoyo para que puedan enfrentarse a los
desafios del Futuro en sus respectivos campos de trabajo.
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ALIANZAS STRUCTURALIA'Y UNIVERSIDAD UCAM

Structuralia y la Universidad Catélica de Murcia cierran una colaboracién de forma exitosa. De esta
forma, Structuralia y la Universidad Catélica de Murcia apuestan por un aprendizaje colaborativo,
innovador y diferente, al alcance de todos y adaptado al alumnado.

Ademds, ambas instituciones educativas apuestan por una educaciéon prdctica, que promueva el
crecimiento personal y profesional del alumno/a. Todo con el fin de interiorizar nuevos conocimientos
de forma dindmica y didactica, favoreciendo su retenciéon y adquiriendo las capacidades para
adaptarse a una sociedad global en permanente cambio.

La democratizacién de la educaciéon es uno de los objetivos de Structuralia y la Universidad Catélica de
Murcia, ya que ambas instituciones apuestan por llevar la educacién a los rincones mas remotos del
mundo, aprovechando las innovaciones a nivel tecnolégico. Ademas, gracias al equipo de docentes
especializados, se ofrece un acompafnamiento tutorizado a lo largo de la formacién.

/ UCAM . Structuralia

¢\ UNIVERSIDAD ‘ Engineering eLearning
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RANKINGS DE STRUCTURALIA

Structuralia ha conseguido el reconocimiento de diferentes rankings a nivel nacional e internacional,

gracias por su apuesta de democratizar la educacién y apostar por la innovacion educativa para lograr
la excelencia.

Para la elaboracién de estos rankings, se emplean indicadores como la reputacién online y offline, la

calidad de la institucién, la responsabilidad social, la innovaciéon educativa o el perfil de los
profesionales.
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BY EDUCA EDTECH

Structuralia es una marca avalada por EDUCA EDTECH Group, que esta compuesto por un conjunto de
experimentadas y reconocidas instituciones educativas de formacién online. Todas las entidades que
lo forman comparten la misién de democratizar el acceso a la educacioén y apuestan por la
transferencia de conocimiento, por el desarrollo tecnolégico y por la investigacion.
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METODOLOGIA LXP

La metodologia EDUCA LXP permite una experiencia mejorada de aprendizaje integrando la
Al en los procesos de e-learning, a través de modelos predictivos altamente personalizados,
derivados del estudio de necesidades detectadas en la interaccién del alumnado con sus
entornos virtuales.

EDUCA LXP es fruto de la Transferencia de Resultados de Investigacion de varios proyectos
multidisciplinares de I+D+i, con participacion de distintas Universidades Internacionales que
apuestan por la transferencia de conocimientos, desarrollo tecnoldgico e investigacion.

N 1. Flexibilidad
@ Aprendizaje 100% online y flexible, que permite al alumnado estudiar
= donde, cuando y como quiera.
2. Accesibilidad
FG':II Cercaniay comprension. Democratizando el acceso a la educacién
Leall] trabajando para que todas las personas tengan la oportunidad de
seguir formandose.
3. Personalizacion
SR Itinerarios formativos individualizados y adaptados a las necesidades
de cada estudiante.
4. Acompanamiento / Seguimiento docente
%@0 Orientacion académica por parte de un equipo docente especialista
MM en su area de conocimiento, que aboga por la calidad educativa
adaptando los procesos a las necesidades del mercado laboral.
5.Innovacion
l I Desarrollos tecnoldgicos en permanente evolucion impulsados por la
Al mediante Learning Experience Platform.
6. Excelencia educativa
029 Enfoque didactico orientado al trabajo por competencias, que
favorece un aprendizaje practico y significativo, garantizando el

desarrollo profesional.
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RAZONES POR LAS QUE ELEGIR STRUCTURALIA

1 o Nuestra Experiencia

v/ Mas de 20 anos de experiencia.
v/ Mas de 200.000 alumnos ya se han formado en nuestras aulas virtuales.

v/ Mas de 90 nacionalidades entre nuestro alumnado.

2. Nuestro Equipo

En la actualidad, Structuralia cuenta con un equipo humano formado por mas 550
profesionales que trabajan en el sector STEM (Science, Technology, Engineering and
Mathematics). Nuestro personal se encuentra sélidamente enmarcado en una estructura que
facilita la mayor calidad en la atencién al alumnado.

3. Nuestra Metodologia

100% ONLINE APRENDIZAJE
E Estudia cuando y desde donde m Pretendemos que los nuevos
° (

11 quieras. Accede al campus virtual conocimientos se incorporen de forma
desde cualquier dispositivo. sustantiva en la estructura cognitiva
EQUIPO DOCENTE NO ESTARAS SOLO

& . . = .

™M | Structuralia cuenta con un equipo de Acompanamiento por parte del
profesionales que hardn de tu estudiouna MM equipo de tutorizaciéon durante toda
experiencia de alta calidad educativa. tu experiencia como estudiante
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4. calidad AENOR

v/ Somos Agencia de Colaboracién N°99000000169 autorizada por el Ministerio

de Empleo y Seguridad Social de Espana.
v/ Se llevan a cabo auditorias externas anuales que garantizan la maxima calidad AENOR.
v Nuestros procesos de ensefianza estan certificados por AENOR por la ISO 9001.

SRR .
GESTION GESTION gt
DE LA CALIDAD AMBIENTAL : IQNET

1509001 15014001 e LTD
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Master en Ingenieria de Sistemas Robéticos y Automatizacién + 60
Créditos ECTS

DURACION
® 1500 horas
@ MODALIDAD
IRCHEN | ONLINE

ACOMPANAMIENTO
PERSONALIZADO

N
>

CREDITOS
60 ECTS

Titulacion

Titulacién Universitaria de Master de Formacion Permanente en Ingenieria de Sistemas Robéticos y
Automatizacién con 1500 horas y 60 créditos ECTS por la Universidad Catoélica de Murcia

" Structuralia
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\
como Escuela de Negocios de Formacién de Postgrado
EXPIDE EL PRESENTE TITULO PROPIO
Nombre del Alumno

con DIN.I. XXXXXXXXB ha supe es de

Nombre de la Accion Formativa

je STRUCT

Con una calificacién de NOTABLE

ACION en

Firma del Alumno/a La Direccién Académica

NOMBRE ALUMNO/A NOMBRE DE AREA MANAGER

Descripcion

El sector de la robética y la automatizacién industrial estd en pleno auge, impulsado por la demanda
de eficiencia y precisién en los procesos productivos. En un mundo cada vez mas digital y
automatizado, adquirir habilidades en estas areas te posiciona como un profesional altamente
cotizado y preparado para enfrentar los desafios del futuro industrial. El Master en Ingenieria de
Sistemas Robdticos y Automatizacién te proporcionard conocimientos avanzados sobre la evolucion
de la robdtica, la incorporaciéon de robots en lineas automatizadas y la programaciéon de PLCs, entre
otros temas. Aprenderas a disefar, implementar y mantener sistemas robéticos y automatizados,
desarrollando competencias clave que te permitiran liderar proyectos innovadores en diferentes
sectores industriales.

Objetivos

e Comprender la evolucion y conceptos clave de la robética industrial.
Analizar la incorporacion de robots en lineas automatizadas y su interaccioén.
Conocer las caracteristicas técnicas y morfoldgicas de los robots.

Estudiar el funcionamiento y caracteristicas de los actuadores robéticos.
Implementar sensores en robdtica y conocer sus aplicaciones.

Desarrollar habilidades en programacion guiada y textual de robots.
Explorar el futuro de la robéticay la inteligencia artificial en la industria.

" Structuralia
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Para qué te prepara

El Master en Ingenieria de Sistemas Roboticos y Automatizacién estd dirigido a profesionales de la
ingenieria, personal técnico y profesionales del sector industrial que deseen especializarse en robdtica
y automatizacion. Este programa avanzado abarca desde la evolucién y conceptos fundamentales en
robodtica, hasta la programacion guiada y textual, sensores, actuadores y sistemas SCADA.

A quién va dirigido

Este Master en Ingenieria de Sistemas Robéticos y Automatizacion te prepara para diseiar,
implementar y mantener sistemas robéticos y automatizados en la industria. Aprenderas a incorporar
robots en lineas automatizadas, entender sus caracteristicas técnicas, seleccionar actuadores,
configurar sensores y programar tanto en guiado como en lenguajes textuales. Ademas, conoceras la
importancia de la seguridad y la normativa aplicable.

Salidas laborales

El Master en Ingenieria de Sistemas Roboticos y Automatizacién ofrece diversas salidas laborales en
ambitos como ingenieria de automatizacion, diseiio de sistemas de control y programaciéon de PLCs o
en el desarrollo de aplicaciones SCADA y HMI, mantenimiento y optimizacién de sistemas robaéticos, y
abre oportunidades en la implementacion de soluciones IoT y de Industria 4.0.

" Structuralia
Engineering eLearning
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TEMARIO

MODULO 1. ROBOTS INDUSTRIALES
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

Introduccién a la robédtica

Contexto de la robética industrial

Mercado actual de los brazos manipuladores
Qué se entiende por Robot Industrial
Elementos de un sistema robético
Subsistemas de un robot

Tareas desempenadas con robética
Clasificacion de los robots

N A WN =

UNIDAD DIDACTICA 2. INCORPORACION DEL ROBOT EN UNA LINEA AUTOMATIZADA

El papel de la Robdtica en la automatizacion
Interaccion de los robots con otras maquinas
La célula robotizada

Estudio técnico y econémico del robot
Normativa

Accidentes y medidas de seguridad

aunpkhwnNn=~

UNIDAD DIDACTICA 3. CARACTERISTICAS TECNICAS Y MORFOLOGICAS DE LOS ROBOTS

Componentes del brazo robot

Caracteristicas y capacidades del robot

Definiciéon de grados de libertad

Definicién de capacidad de carga

Definicién de velocidad de movimiento

Resolucion espacial, exactitud, repetibilidad y flexibilidad
Definicién de volumen de trabajo

Consideraciones sobre los sistemas de control
Morfologia de los robots

10. Tipo de coordenadas cartesianas. Voladizo y pértico
11. Tipologia cilindrica

12. Tipo esférico

13. Brazos robots universal

N A WN =

0

UNIDAD DIDACTICA 4. EQUIPOS ACTUADORES

Tipologia de actuadores y transmisiones
Funcionamiento y curvas caracteristicas
Funcionamiento de los Servomotores
Motores paso a paso

Actuadores Hidraulicos

S structyrali
Engineering eLearning
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6. Actuadores Neumaticos
7. Estudio comparativo
8. Tipologia de transmisiones

UNIDAD DIDACTICA 5. SENSORES EN ROBOTICA

Dispositivos sensoriales
Caracteristicas técnicas

Puesta en marcha de sensores
Sensores de posicion no 6pticos
Sensores de posicién 6pticos
Sensores de velocidad
Sensores de proximidad
Sensores de fuerza

Visién artificial

WoNUL A WN =

UNIDAD DIDACTICA 6. LA UNIDAD CONTROLADORA

El controlador

Hardware

Métodos de control

El procesador en un controlador robético
Ejecucion a tiempo real

AN =

UNIDAD DIDACTICA 7. ELEMENTOS TERMINALES Y APLICACIONES DE TRASLADO. PICK AND PLACE

Elementos y actuadores terminales de robots

Conexion entre la munecay la herramienta final

Utilizacion de robots para traslado de materiales y carga/descarga automatizada. Pick and place
Aplicaciones de traslado de materiales. Pick and place

Cogiday sujecién de piezas por vacio. Ventosas

Imanes permanentes y electroimanes

Pinzas mecdanicas para agarre

Sistemas adhesivos

Sistemas fluidicos

Agarre con enganche

VNN hA~WLUN=

—_—

UNIDAD DIDACTICA 8. COMPONENTES PARA TAREAS DE PINTURA, SOLDADURA Y ENSAMBLAJE

Pintado robotizado

El sistema de pintado. Mezclador y equipamiento
Soldadura robotizada

Soldadura TIG y MIG

Soldadura por puntos

Soldadura laser

El proceso de ensamblaje

Métodos de ensamblaje

Emparejamiento y unién de piezas
Acomodamiento de piezas

S structyrali
Engineering eLearning
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UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION GUIADA Y TEXTUAL

Conceptos iniciales de programacién de Robots
Programacién por guiado. Pasivo y Activo

El lenguaje textual ideal para programar robots
Tipologias existentes de lenguajes textuales
Caracteristicas generales

Programacién orientada al robot, objetoy a la tarea
Programacion a nivel de robot

Programacion a nivel de objeto

Programacién textual a nivel de tarea

10. El lenguaje V+ 0 V3

11. El lenguaje de programacién RAPID

12. Ellenguaje IRL

13. El lenguaje OROCOS

14. Programacién CAD

N AWM=

0

MODULO 2. TENDENCIA Y FUTURO DE LA ROBOTICA
UNIDAD DIDACTICA 1. BASES Y ANTECEDENTES DE LA ROBOTICA

Concepto e historia

Bases de la robdtica actual

Plataformas moéviles

Crecimiento esperado en la industria robética
Limites de la robética actual

AN =

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA E INTELIGENCIA ARTIFICIAL

Robética

Inteligencia artificial

Objetivos de la inteligencia artificial

Historia de la inteligencia artificial

Lenguaje de programacion: el idioma de los robots
Investigacion y desarrollo en areas de la inteligencia artificial
Robdticay la inteligencia artificial

NoubkrwnN =

UNIDAD DIDACTICA 3. USO DE LOS ROBOTS

Introduccién

Robdtica y beneficios

Robética industrial

Futuro de la robética

Robdticay las nuevas tecnologias
Tendencias

ounpkwn-=

UNIDAD DIDACTICA 4. EVOLUCION DE LOS ROBOTS. ROBOTISTA

1. Evolucién de la robética
2. Futuro de la robética

Structuralia

Engineering eLearning
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3. Robética en laingenieria e industria

UNIDAD DIDACTICA 5. EVOLUCION DE LA INTELIGENCIA ARTIFICIAL. DISENADOR DE REDES
NEURONALES ROBOTICAS

Inteligencia natural y artificial

Inteligencia artificial y cibernética

Autonomia en robética

Sistemas expertos

Agentes virtuales con animacion facial por ordenador
Actualidad

ounhkwnNn-=

UNIDAD DIDACTICA 6. PROTESIS ROBOTICAS

La robética aplicada al ser humano: bidnica

Resena histérica de las protesis

Disefo de protesis en el siglo XX

Investigaciones y desarrollo recientes en disefo de manos
Sistemas protésicos

Uso de materiales inteligentes en las prétesis

ounhkhwn-=

UNIDAD DIDACTICA 7. INFLUENCIA DE LA ROBOTICA

1. Introduccién

2. Situacion actual y tendencias para el futuro
3. Objetivos

4. Metodologiay estructura

MODULO 3. AUTOMATAS PROGRAMABLES
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION A LA AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Conceptos previos

Objetivos de la automatizacion

Grados de automatizacién

Clases de automatizaciéon

Equipos para la automatizacion industrial

A o

UNIDAD DIDACTICA 2. INTRODUCCION A LOS AUTOMATAS PROGRAMABLES

Historia y evolucion de los autématas programables

Ventajas y desventajas del PLC frente a la légica cableada
Clasificacién de los autématas

Funcionamiento y bloques esenciales de los autématas programables
Funcionamiento de los autématas programables

Fuente de alimentacién

Unidad central de proceso; CPU

Memoria del autémata

Interface de entraday salida

WO N A WN =
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UNIDAD DIDACTICA 3. CICLO DE FUNCIONAMIENTO DEL AUTOMATA

Modos de operacién

Ciclo de funcionamiento

Chequeos del sistema

Tiempo de ejecucién y control en tiempo real
Elementos de proceso rapido

AN =

UNIDAD DIDACTICA 4. CONFIGURACION DEL AUTOMATA

Tipos de procesadores en la Unidad Central de Proceso
Configuracion de la Unidad de Control
Multiprocesadores Centrales

Procesadores Periféricos

Unidades de control redundantes

Configuraciones del sistema de entradas / salidas
Entradas/Salidas Centralizadas

Entradas/Salidas Distribuidas

Memoria masa

WoOoNU A WN =

UNIDAD DIDACTICA 5. PROGRAMACION DE PLC'S: CONCEPTOS GENERALES Y ALGEBRA DE BOOLE

Conceptos generales de programacion

Estructuras del programa de aplicacién y ciclo de ejecucion

Representacion de los lenguajes de programacién y la norma IEC 4. Algebra de Boole
Postulados fundamentales del Algebra de Boole aplicados a contactos eléctricos
Teoremas de Morgan

uhwnN =

UNIDAD DIDACTICA 6. PROGRAMACION DE PLC'S: LENGUAJE EN PLANO DE FUNCIONES

Lenguaje en plano de funciones

Puertas Légicas o Funciones Fundamentales
Funciones especiales

Ejemplo resuelto mediante plano de funciones

PN

UNIDAD DIDACTICA 7. PROGRAMACION DE PLC'S: LENGUAJE EN ESQUEMAS DE CONTACTO

Lenguaje en esquemas de contacto

Reglas del lenguaje

Elementos del lenguaje

Ejemplo resuelto mediante esquema de contactos

PN

UNIDAD DIDACTICA 8. PROGRAMACION DE PLC'S: LENGUAJE EN LISTA DE INSTRUCCIONES

Lenguaje en lista de instrucciones

Estructura de unainstruccién de mando

Ejemplos de instrucciones de mando para diferentes marcas del PLC's
Instrucciones en lista de instrucciones

PN

UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION DE PLC'S: GRAFCET

S structyrali
Engineering eLearning


https://www.euroinnova.com/master-ingenieria-sistemas-roboticos-structuralia

STRUCTURALIA

Grafcet

Principios Basicos

Estructuras de Grafcet

Programa de usuario

Ejemplo de aplicacién: control de puente grua

AN =

UNIDAD DIDACTICA 10. INTERFAZ DE ENTRADAS Y SALIDAS EN EL PLC: TIPOLOGIA Y DIAGNOSTICO

Interfac de entraday salida

Senales de entrada digitales (todo-nada)

Sefales de entrada analégicas

Salidas arelé

Salidas a transistores

Salidas a Triac

Salidas analdgicas

Diagnéstico y comprobacion de entradas y salidas mediante instrumentacion
Entradas analégicas en PLC: normalizacion y escalado

VWoOoNL A WN =

MODULO 4. REDES Y BUSES DE COMUNICACION INDUSTRIALES
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION Y FUNCIONAMIENTO DE LAS REDES DE COMUNICACION

La necesidad de las redes de comunicacién industrial

Sistemas de control centralizado, distribuido e hibrido

Sistemas avanzados de organizacion industrial: ERP y MES

La pirdmide CIMy la comunicacion industrial

Las redes de control frente a las redes de datos

Buses de campo, redes LAN industriales y LAN/WAN

Arquitectura de la red de control: topologia anillo, estrella y bus
Aplicacion del modelo OSI a redes y buses industriales

Fundamentos de transmisién, control de acceso y direccionamiento en redes industriales
Procedimientos de seguridad en la red de comunicaciones
Introduccion a los estandares RS, RS, IEC, ISOCAN, IEC, Ethernet, USB

~SoYReNaURWN S

—_—

UNIDAD DIDACTICA 2. BUSES Y REDES INDUSTRIALES. CONCEPTOS INICIALES

Buses de campo: aplicacién y fundamentos

Evaluacién de los buses industriales

Diferencias entre cableado convencional y cableado con Bus
Seleccion de un bus de campo

Funcionamiento y arquitectura de nodos y repetidores
Conectores normalizados

Normalizaciéon

Comunicaciones industriales aplicadas a instalaciones en Domética e Inmética
Buses propietarios y buses abiertos

Tendencias

Gestién de redes

SovYeNaURWN S

—_—

UNIDAD DIDACTICA 3. FUNCIONAMIENTO Y APLICACION DE LOS PRINCIPALES BUSES INDUSTRIALES

S structyrali
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16.
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Clasificacion de los buses

AS-i (Actuator/Sensor Interface)

DeviceNet

CANopen (Control Area Network Open)

SDS (Smart Distributed System)

InterBus

WorldFIP (World Factory Instrumentation Protocol)
HART (Highway Addressable Remote Transducer)
P-Net

BITBUS

ARCNet

CONTROLNET

PROFIBUS (PROcess Fleld BUS)

FIELDBUS FOUNDATION

MODBUS

ETHERNET INDUSTRIAL

UNIDAD DIDACTICA 4. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL BUS AS-INTERFACE (AS-I)

N AWM=

N

10.
11.
12.

Historia del bus AS-Interface

Caracteristicas del bus AS-i

Componentes del bus AS-i pasarelas...

Montaje y composiciéon

Configuracion de la red AS-Interface

Aplicacién del modelo ISO/OSI albus AS-i

Conectividad y pasarelas

El esclavo y la comunicacién con los sensores y actuadores (Interfaz )
Sistemas de transmisién (Interfaz)

El maestro AS-i (Interfaz)

El protocolo AS-Interface: caracteristicas, codificacion, acceso al medio, errores y configuracién
Fases operativas del funcionamiento del bus

UNIDAD DIDACTICA 5. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL BUS PROFIBUS FMS, DP Y PA

N

10.
11.
12.

N A WN =

PROFIBUS (Process Field BUS)

Introduccién a Profibus

Utilizacién de los perfiles de PROFIBUS para DP, PAy FMS
Modelo ISO OSI para Profibus

Cable para RS-, fibra 6pticay IEC -

Coordinacién de datos en Profibus

Profibus DP Funciones Bdsicas y Configuracion

Profibus FMS

Comunicacién y aplicaciones del Profibus-PA

Resolucion de errores con Profisafe

Aplicaciones para dispositivos especiales

Archivos GSD y nimero de identificacién para la conexién de dispositivos

UNIDAD DIDACTICA 6. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL PROTOCOLO CAN Y EL BUS
CANOPEN
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10.
11.
12.
13.

N A WN =
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Fundamentos del protocolo CAN

Formato de trama en el protocolo CAN

Estudio del acceso al medio en el protocolo CAN
Sincronizacién

Topologia

Tipologia de conectores en CAN

Aplicaciones: CANopen, DeviceNet, TTCAN...
Introducciéon al BUS CANopen

Arquitectura simplificada de CANOpen

Uso del diccionario de objetos en CANopen
Perfiles

Gestion de lares

Estructura de CANopen: definicion de SDOs 'y PDOs

UNIDAD DIDACTICA 7. ETHERNET INDUSTRIAL

—_—

Vv NoUn~WN=

Ethernety el dmbito industrial

Las ventajas de Ethernet industrial respecto al resto

Soluciones para compatibilizar Ethernet en la industria

Evoluciones del protocolo: RETHER y ETHEREAL

Mecanismos de prioridad en Ethernet: IEEE P y configuracion del switch
Componentes y esquemas

Uso de Ethernet industrial en los Buses de campo

PROFINET

EtherNet/IP

ETHERCAT

UNIDAD DIDACTICA 8. REDES INALAMBRICAS

—_—

SovYeNOoURWDN =

Contexto de la tecnologia inaldmbrica en aplicaciones industriales
Sistemas Wireless

Componentes

Wireless en la industria

Tecnologias de transmisiéon

Tipologias de wireless

Pardmetros de las redes inalambricas
Antenas

Wireless Ethernet

Estandar IEEE

Elementos de seguridad en una red Wi-Fi

MODULO 5. SISTEMAS HMI Y SCADA EN PROCESOS INDUSTRIALES

UNIDAD DIDACTICA 1. FUNDAMENTOS DE SISTEMAS DE CONTROL Y SUPERVISION DE PROCESOS:
SCADAY HMI

1.
2.
3.

Contexto evolutivo de los sistemas de visualizacién
Sistemas avanzados de organizacién industrial: ERP y MES
Consideraciones previas de supervision y control
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El concepto de “tiempo real” en un SCADA

Conceptos relacionados con SCADA

Definicidon y caracteristicas del sistemas de control distribuido

Sistemas SCADA frente a DCS

Viabilidad técnico econémica de un sistema SCADA
9. Mercado actual de desarrolladores SCADA

10. PCindustrialesy tarjetas de expansion

11. Pantallas de operador HMI

12. Caracteristicas de una pantalla HMI

13. Software para programacion de pantallas HMI

14. Dispositivos tablet PC

© N A

UNIDAD DIDACTICA 2. EL HARDWARE DEL SCADA: MTU, RTU Y COMUNICACIONES

Principio de funcionamiento general de un sistema SCADA

Subsistemas que componen un sistema de supervision y mando
Componentes de una RTU, funcionamiento y caracteristicas

Sistemas de telemetria: genéricos, dedicados y multiplexores

Software de control de una RTU y comunicaciones

Tipos de capacidades de una RTU

Interrogacién, informes por excepcién y transmisiones iniciadas por RTU\'s
Deteccion de fallos de comunicaciones

Fases de implantacion de un SCADA en una instalacion

VWO NOULAWDN =

UNIDAD DIDACTICA 3. EL SOFTWARE SCADA Y COMUNICACION OPC UA

Fundamentos de programacion orientada a objetos

Driver, utilidades de desarrollo y Run-time

Las utilidades de desarrollo y el programa Run-time

Utilizacién de bases de datos para almacenamiento

Métodos de comunicacién entre aplicaciones: OPC, ODBC, ASCIl, SQL y API
La evolucién del protocolo OPC a OPC UA (Unified Architecture)
Configuracion de controles OPC en el SCADA

NoubkhwnN=

UNIDAD DIDACTICA 4. PLANOS Y CROQUIS DE IMPLANTACION

Simbolos y diagramas

Identificacién de instrumentos y funciones
Simbologia empleada en el control de procesos
Disefo de planos de implantacién y distribucién
Tipologia de simbolos

Ejemplos de esquemas

ounpkhwn=

UNIDAD DIDACTICA 5. DISENO DE LA INTERFAZ CON ESTANDARES

1. Fundamentos iniciales del disefio de un sistema automatizado
2. Presentacién de algunos estandares y guias metodoldgicas

3. Disefo industrial

4. Diseno de los elementos de mando e indicacién
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Colores en los 6rganos de servicio
Localizacién y uso de elementos de mando

UNIDAD DIDACTICA 6. GEMMA: GUIA DE LOS MODOS DE MARCHA Y PARADA EN UN AUTOMATISMO

VWO N A WDN =

Origen de la guia GEMMA

Fundamentos de GEMMA

Rectangulos-estado: procedimientos de funcionamiento, parada o defecto
Metodologia de uso de GEMMA

Seleccion de los modos de marchay de paro

Implementacion de GEMMA a GRAFCET

Método por enriquecimiento del GRAFCET de base

Método por descomposicion por TAREAS: coordinacion vertical o jerarquizada
Tratamiento de alarmas con GEMMA

UNIDAD DIDACTICA 7. MODULOS DE DESARROLLO

WoOoNUAWN =

Paquetes software comunes

Médulo de configuraciéon Herramientas de interfaz grafica del operador
Utilidades para control de proceso

Representacién de Trending

Herramientas de gestién de alarmas y eventos

Registro y archivado de eventosy alarmas

Herramientas para creacion de informes

Herramienta de creacién de recetas

Configuracion de comunicaciones

UNIDAD DIDACTICA 8. DISENO DE LA INTERFAZ EN HMI Y SCADA

N

10.
11.
12.

N hAWN =

Criterios iniciales para el disefo

Arquitectura

Consideraciones en la distribucién de las pantallas
Eleccién de la navegacién por pantallas

Uso apropiado del color

Correcta utilizacion de la Informacién textual
Adecuada definicién de equipos, estados y eventos de proceso
Uso de la informacién y valores de proceso

Tablas y gréficos de tendencias

Comandos e ingreso de datos

Correcta implementacion de Alarmas

Evaluacién de disefios SCADA

MODULO 6. MANTENIMIENTO INDUSTRIAL

UNIDAD DIDACTICA 1. ORGANIZACION DEL MANTENIMIENTO

1.
2.
3.

Los objetivos y funciones del mantenimiento
Mantenimiento correctivo, preventivo y predictivo
Mantenimiento Productivo Total
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Organizacion, materiales y catdlogo de repuestos en el almacén de mantenimiento
Programas de gestién y mantenimiento asistidos por ordenador (G.M.A.O)

Fichas de mantenimiento: orden de trabajo, gamas de mantenimiento y normas

El banco de histéricos de las intervenciones

Organizacion de la gestidon de mantenimiento

La calidad del mantenimiento.

UNIDAD DIDACTICA 2. GMAO - GESTION DEL MANTENIMIENTO ASISTIDO POR ORDENADOR

Noukrwbdh =

Que es GMAO

Que es CMMS - GMAC

Ventajas de utilizar Programas GMAO - Software GMAO
Los mejores Programas GMAO - Software GMAO
Médulos de un GMAO

Como elegir un Programa GMAO - Software GMAO
Software de mantenimiento gratuito PMX-PRO

UNIDAD DIDACTICA 3. CONCEPTOS Y EQUIPOS UTILIZADOS EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

ounpkpwN-~

Conceptos previos

Objetivos de la automatizacion

Grados de automatizacién

Clases de automatizacion

Equipos para la automatizacién industrial
Dialogo Hombre-maquina, HMIly SCADA

UNIDAD DIDACTICA 4. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

N A WN =

La robética

Evoluciéon de los robots industriales. Robdtica
Fabricantes de robots manipuladores
Definicién de Robot

Componentes basicos de un sistema robético
Subsistemas estructurales y funcionales
Aplicaciones de la robética

Criterios de clasificacion de los robots

UNIDAD DIDACTICA 5. INSTALACIONES ELECTRICAS APLICADAS A INSTALACIONES AUTOMATIZADAS

N A WN =

o)

Tipos de motores y pardmetros fundamentales

Procedimientos de arranque e inversion de giro en los motores

Sistemas de proteccion de lineas y receptores eléctricos

Variadores de velocidad de motores. Regulacién y control

Dispositivos de proteccion de lineas y receptores eléctricos

UNIDAD DIDACTICA 6. COMPONENTES DE AUTOMATISMOS ELECTRICOS

Automatismos secuenciales y continuos. Automatismos cableados

Elementos empleados en la realizacién de automatismos: elementos de operador, relé, sensores
y transductores

. Cablesy sistemas de conduccién de cables
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10. Técnicas de disefio de automatismos cableados para mando y potencia

11.

Técnicas de montaje y verificacion de automatismos cableados

UNIDAD DIDACTICA 7. REGLAJE Y AJUSTES DE INSTALACIONES AUTOMATIZADAS

ounhkwnNn-=

Reglajesy ajustes de sistemas mecanicos, neumaticos e hidraulicos
Reglajes y ajustes de sistemas eléctricos y electrénicos

Ajustes de Programas de PLC entre otros

Reglajes y ajustes de sistemas electrénicos

Reglajes y ajustes de los equipos de regulaciéon y control

Informes de montaje y de puesta en marcha

UNIDAD DIDACTICA 8. MANTENIMIENTO CORRECTIVO ELECTRICO-ELECTRONICO

Noubkrwn=

8.

Interpretacién de documentacion técnica

Tipologia de las averias

Diagnéstico de averias del sistema eléctrico-electrénico

Maquinas, equipos, Utiles, herramientas y medios empleados en el mantenimiento
Mantenimiento de los sistemas eléctricos y electrénicos

Mantenimiento de los equipos

Reparacioén de sistemas de automatismos eléctricos-electrénicos. Verificacion y puesta en
servicio

Reparacién y mantenimiento de cuadros eléctricos

MODULO 7. 10T: INTERNET DE LAS COSAS

UNIDAD DIDACTICA 1. INTERNET DE LAS COSAS

NouvbkwnN =

Contexto Internet de las Cosas (loT)

(Qué es loT?

Elementos que componen el ecosistema loT
Arquitectura loT

Dispositivos y elementos empleados
Ejemplos de uso

Retosy lineas de trabajo futuras

UNIDAD DIDACTICA 2. TECNOLOGIAS APLICADAS A INTERNET DE LAS COSAS

1.
2.
3.
4.

La relaciéon entre M2M e loT

loT y Smart Cities

Los sistemas inteligentes de transporte
Smart Home

UNIDAD DIDACTICA. 3 DISPOSITIVOS Y APLICACIONES IOT

1.
2.
3.

Dispositivos e loT
Interfaces
Impresion 3D

UNIDAD DIDACTICA 4. SEGURIDAD EN IOT

S structyrali
Engineering eLearning


https://www.euroinnova.com/master-ingenieria-sistemas-roboticos-structuralia

STRUCTURALIA

1. La seguridad TIC

2. Tipos de seguridad TIC

3. Vulnerabilidades de loT

4. Necesidades de seguridad especificas de loT

UNIDAD DIDACTICA 5. SISTEMAS ENERGETICOS BASADOS EN 10T

La importancia de la eficiencia energética

Las fuentes de consumo

loT como gran aliado de las energias renovables
Microrredes

PN

UNIDAD DIDACTICA 6. SISTEMAS CIBERFiSICOS

1. Contexto Sistemas Ciberfisicos (CPS)
2. Caracteristicas CPS

3. Componentes CPS

4. Ejemplos de uso

5. Retosy lineas futuras

UNIDAD DIDACTICA 7. INTERNET DE LAS COSAS CON ARDUINO

Introduccién a Arduino
Caracteristicas
Objetivos

Una vuelta por el pasado
El microcontrolador
Componentes hardware

ounpkhwn-=

MODULO 8. VISION ARTIFICIAL Y SU APLICACION EN LA INDUSTRIA 4.0

UNIDAD DIDACTICA 1. LA VISION ARTIFICIAL: DEFINICION Y ASPECTOS PRINCIPALES
1. Vision artificial y su aplicacién en la industria 4.0

UNIDAD DIDACTICA 2. COMPONENTES DE UN SISTEMA DE VISION ARTIFICIAL

Opticas

Iluminacién

Cadmaras

Sistemas 3D

Sensores

Equipos compactos

Metodologias para la seleccion del hardware

NouvkrwbN =

UNIDAD DIDACTICA 3. PROCESADO DE IMAGENES MEDIANTE VISION ARTIFICIAL

1. Algoritmos
2. Software
3. Segmentacion e interpretacién de imagenes
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4. Metodologias para la seleccién del software
UNIDAD DIDACTICA 4. APLICACIONES DE LA VISION EN LA INDUSTRIA 4.0

1. Aplicaciones clasicas: discriminacion, deteccion de fallos...
2. Nuevas aplicaciones: cddigos OCR, trazabilidad, robética, reconocimiento (OKAO)

MODULO 9. PROYECTO FINAL
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{Te ha parecido interesante esta informacion?

Si aun tienes dudas, nuestro equipo de asesoramiento
académico estard encantado de resolverlas.

Preguntanos sobre nuestro método de formacién, nuestros
profesores, las becas o incluso simplemente conécenos.

Solicita informacion sin compromiso

TeléFonos de contacto

Espana @ +34900 831 200 Argentina @ 54-(11)52391339
Bolivia Q  +59150154035 Estados Unidos Q  1-(2)022220068
Chile Q  56-(2)25652888 Guatemala Q  +502 22681261
Colombia @ +57 601 50885563 Mexico @ +52-(55)11689600
CostaRica Q  +506 40014497 Panamé Q  +507 8355891
Ecuador §  +59324016142 Pert Q  +51117075761

ElSalvador <  +50321130481 Republica Dominicana &  +1 8299463963

IEncuéntranos aqui!

Edificio Educa Edtech

Camino de la Torrecilla N.° 30 EDIFICIO EDUCA EDTECH,
C.P. 18.200, Maracena (Granada)

formacion@euroinnova.com

@ www.euroinnova.com

Lunes a viernes: 9:00 a 20:00h Horario Espana
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iSiguenos para estar al tanto de todas nuestras novedades!

R CIDIOICIG,
Latino America @
Reublica Dominicana @

S structyrali
Engineering eLearning


https://www.youtube.com/@euroinnova
https://www.linkedin.com/school/euroinnova-international-online-education/
https://www.facebook.com/Euroinnova
https://www.instagram.com/euroinnova/
https://www.youtube.com/@euroinnova
https://www.linkedin.com/school/euroinnova-international-online-education/
https://www.facebook.com/Euroinnova
https://www.instagram.com/euroinnova/
https://www.tiktok.com/@euroinnova
https://www.instagram.com/euroinnova/
https://www.instagram.com/euroinnova/
https://www.facebook.com/euroinovalatinoamerica
https://www.instagram.com/euroinnovard/
https://www.instagram.com/euroinnovard/
https://www.facebook.com/Euroinnovard
https://www.euroinnova.com/master-ingenieria-sistemas-roboticos-structuralia

S Structuralia
Engineering eLearning

By
<<~ EDUCAEDTECH
Group


https://www.euroinnova.com/master-ingenieria-sistemas-roboticos-structuralia

