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SOMOS EUROINNOVA

Euroinnova International Online Education inicia su actividad hace mas de 20 afos. Con la premisa de
revolucionar el sector de la educacién online, esta escuela de formacién crece con el objetivo de dar la
oportunidad a sus estudiandes de experimentar un crecimiento personal y profesional con formacién
eminetemente practica.

Nuestra vision es ser una institucién educativa online reconocida en territorio nacional e internacional
por ofrecer una educaciéon competente y acorde con la realidad profesional en busca del reciclaje
profesional. Abogamos por el aprendizaje significativo para la vida real como pilar de nuestra
metodologia, estrategia que pretende que los nuevos conocimientos se incorporen de forma
sustantiva en la estructura cognitiva de los estudiantes.

Mas de Mas de

19 | 300k

anos de estudiantes
experiencia formados

Hasta un

98%

tasa
empleabilidad

Hasta un

25%

de estudiantes
internacionales

Hasta un Hasta un

100% | 50%

de financiacion de los estudiantes
repite

SROINNG,

< d
A€ 1Y EUROINNOVA
%Eog INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION

Yag o



https://www.euroinnova.com/maestria-en-ingenieria-computacional-unor

Elige Euroinnova

Desde donde quieras y como quieras,



EUROINNOVA INTERNACIONAL ONLINE EDUCATION

ALIANZA EUROINNOVAY UNIVERSIDAD DEL NORTE

Euroinnova International Online Education y Universidad del Norte firman un acuerdo de colaboracién
de manera exitosa, a fin de ofrecer una formacién online de calidad. La formacién ofertada por ambas
instituciones de educacién superior estd disefiada para facilitar los contenidos y las competencias que
mas se demandan en el entorno laboral. Ademas, es impartida por docentes especializados en el
sector que actualmente trabajan en activo. Estos expertos trasladan todo su conocimiento para que la
formacién sea practica y esté adaptada a las demandas del mercado.

En definitiva, la fFormaciéon brindada por ambas instituciones sitda al alumnado en el centro de la
educacion, posibilita que adquiera conocimientos Utiles y aplicables, en un entorno dindmico y
tecnolégico y con las garantias que ofrece la experiencia conjunta de Euroinnova International Online
Education y la Universidad del Norte. Sin duda, gracias al intercambio académico, a la cooperaciény a
la investigacién, la oferta educativa se enriquece y resulta mas plural, mas internacional y de mayor
calidad.
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RANKINGS DE EUROINNOVA

Euroinnova International Online Education ha conseguido el reconocimiento de diferentes rankings a
nivel nacional e internacional, gracias por su apuesta de democratizar la educacién y apostar por la
innovacién educativa para lograr la excelencia.

Para la elaboracién de estos rankings, se emplean indicadores como la reputacién online y offline, la

calidad de la institucién, la responsabilidad social, la innovaciéon educativa o el perfil de los
profesionales.
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BY EDUCA EDTECH

Euroinnova es una marca avalada por EDUCA EDTECH Group , que estd compuesto por un conjunto de
experimentadas y reconocidas instituciones educativas de formacién online. Todas las entidades que
lo forman comparten la misién de democratizar el acceso a la educacioén y apuestan por la
transferencia de conocimiento, por el desarrollo tecnolégico y por la investigacion

<~ EDUCAEDTECH

Group
ONLINE EDUCATION
'} EUROINNOVA @ inesem 4 INEAF
@‘U INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION = sc; BUS'NESS SCHOOL
EDU
(E “Inesalud

(. EDUCA & educaopen 9Educa.Pro

business school W tech school

°ceupe O ESIBE &5 JCAPMAN

European Business School testing solutions

] . Structurali
W UDAVINCI » Sructyratia

EUROINNOVA

INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION



https://www.euroinnova.com/maestria-en-ingenieria-computacional-unor

METODOLOGIA LXP

La metodologia EDUCA LXP permite una experiencia mejorada de aprendizaje integrando la
Al en los procesos de e-learning, a través de modelos predictivos altamente personalizados,
derivados del estudio de necesidades detectadas en la interaccién del alumnado con sus
entornos virtuales.

EDUCA LXP es fruto de la TransFerencia de Resultados de Investigacion de varios proyectos
multidisciplinares de I+D+i, con participacion de distintas Universidades Internacionales que
apuestan por la transferencia de conocimientos, desarrollo tecnolégico e investigacion.

1. Flexibilidad

Aprendizaje 100% online y flexible, que permite al alumnado
estudiar donde, cuando y como quiera.

)

2. Accesibilidad

[—@T-ll Cercania y comprensién. Democratizando el acceso a la educacién
LA trabajando para que todas las personas tengan la oportunidad de

seguir formandose.

3. Personalizacion

Itinerarios formativos individualizados y adaptados a las necesidades
de cada estudiante.

3

4. Acompainamiento / Seguimiento docente

Orientacion académica por parte de un equipo docente especialista
en su area de conocimiento, que aboga por la calidad educativa
adaptando los procesos a las necesidades del mercado laboral.

304

304

5. Innovacioén

Desarrollos tecnoldégicos en permanente evolucién impulsados por
la Al mediante Learning Experience Platform.

B

6. Excelencia educativa

(o]} Enfoque didactico orientado al trabajo por competencias, que
favorece un aprendizaje practico y significativo, garantizando el
desarrollo profesional.
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RAZONES POR LAS QUE ELEGIR EUROINNOVA

1 o Nuestra Experiencia

v/ Més de 18 aiios de experiencia. v/ 25% de alumnos internacionales.

+/ Més de 300.000 alumnos ya se han v/ 97% de satisfaccion

formado en nuestras aulas virtuales < 100% lo recomiendan

v/ Alumnos de los 5 continentes. +/ Mas de la mitad ha vuelto a estudiar
en Euroinnova.

2. Nuestro Equipo

En la actualidad, Euroinnova cuenta con un equipo humano formado por mas 400
profesionales. Nuestro personal se encuentra sélidamente enmarcado en una estructura
que facilita la mayor calidad en la atencién al alumnado.

3. Nuestra Metodologia

100% ONLINE APRENDIZAJE
E Estudia cuando y desde donde m Pretendemos que los nuevos

11 quieras. Accede al campus virtual conocimientos se incorporen de forma
desde cualquier dispositivo. sustantiva en la estructura cognitiva
EQUIPO DOCENTE NO ESTARAS SOLO

& . . W -

™ | Euroinnova cuenta con un equipo de Acompafamiento por parte del

profesionales que hardn de tu estudiouna MM equipo de tutorizacién durante toda

experiencia de alta calidad educativa. tu experiencia como estudiante

EUROINNOVA

INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION
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4. calidad AENOR

v/ Somos Agencia de Colaboracion N°99000000169 autorizada por el Ministerio

de Empleo y Seguridad Social.
+/ Se llevan a cabo auditorias externas anuales que garantizan la maxima calidad AENOR.
v Nuestros procesos de ensefanza estan certificados por AENOR por la ISO 9001.

DELNCALIDAD AHBENTAL IQNET
1509001 15014001 - LTD
5. Confianza
Contamos con el sello de Confianza Online y O
colaboramos con la Universidades mas prestigiosas,
Administraciones Publicas y Empresas Software a nivel CONFIANZA
3 |

Nacional e Internacional.

6. Somos distribuidores de formacion

Como parte de su infraestructura y como muestra de su constante expansion Euroinnova
incluye dentro de su organizacién una editorial y una imprenta digital industrial.

ﬂhg EUROINNOVA

INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION
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METODOS DE PAGO

Con la Garantia de:

&> educapay

Fracciona el pago de tu curso en codmodos plazos y sin interéres de forma segura.

. . VISA P payral

mastercord maastro

'r'. bizum amazon pay .' Pay G Pay

Nos adaptamos a todos los métodos de pago internacionales:

OZE] @ 195 biscovir @efecty @)Ramae CMR

y muchos mas...
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Maestria en Ingenieria Computacional

DURACION
@ 1500 horas

MODALIDAD
11 ONLINE

| ——

ACOMPANAMIENTO

g\‘&fg PERSONALIZADO

Titulaciéon

Titulo de Maestria en Ingenieria Computacional expedido por Euroinnova International Online

Education en colaboracién con la Universidad del Norte

@ UNIVERSIDAD
DEL
NORTE
UNIVERSIDAD DEL NORTE UNOR
EUROINNOVA INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION

como centro acreditado para la imparticién de acciones formativas
expide el presente titulo propio

NOMBRE DEL ALUMNO/A

con némero de document to XXXXXXXXX ha superado los estudios correspondientes de

uuuuuu duracién de XXX horas, perteneciente al Plan de Formacién de Universidad del Norte UNOR
¥ para que surta los efectos pertinentes queda registrado con nimero de expediente XXXX/XXXX-XXXX-XXXXXX
Con una calificacion XXXXXXXXXXXXXXX

¥ para que conste expido la presente titulacion en Granada, a (dia) de (mes) del (afio)

NOMBRE ALUMNO/A NOMBRE DE AREA MANAGER
La Universidad Fitma del Alumno/a La Direceidn Académica
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a
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Descripcion

Si siempre te han gustado los ordenadores y has tenido curiosidad por conocer a fondo cémo
funcionan, esta Maestria en Ingenieria Computacional es para ti. Como sabes, la tecnologia vive una
época de cambio y evolucion en la que todos los dias nos sorprende con algo nuevo, por lo que los
profesionales que trabajan en el sector deben actualizarse constantemente. En esta maestria hards un
recorrido por los conceptos técnicos y fundamentos de la computacion, desde sus origenes, hasta los
ordenadores cuanticos que, ya se estan empezando a desarrollar en la mas estricta confidencialidad.
Los profesionales de la ingenieria informatica que consigan crear nuevos sistemas automatizados y
lenguajes de programacioén lideraran el cambio hacia la transformacion digital. ;Seras td uno de ellos?

Objetivos

¢ Profundizar en los conceptos y equipos mas usados en automatizacion industrial.
¢ Seqguir la evolucién de la robética y sus siguientes pasos.

Conocer la automatizacion aplicada a instalaciones y su reglamento.

Estudiar redes y buses de comunicacién industrial.

Dominar el conocimiento sobre los autématas programables.

Aprender los fundamentos de la Fisica Cuantica.

A quién va dirigido

Si te gustan los ordenadores y tienes conocimientos o titulacién sobre informatica, no dudes en
realizar esta maestria con la que actualizards tus conocimientos sobre programacion, herramientas de
calculo y automatizacién. Las empresas necesitan agilizar e informatizar sus procesos de producciény
esta Formacién especializada en computacion te habilitard para desarrollar los programas mas
eficientes.

Para qué te prepara

La finalidad principal de esta Maestria en Ingenieria Computacional es actualizar los conocimientos de
ingenieros informaticos y demas profesionales de la tecnologia y Fisica cuantica en sistemas
automatizados, robdtica y nuevos lenguajes de programacion. La industria cada vez necesita procesos
mas automatizados y especificos, que solo los profesionales de la computacién pueden desarrollar.
¢(Estds preparado?

EUROINNOVA

INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION
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Salidas laborales

Las salidas profesionales a las que conseguiras acceder con la Maestria en Ingenieria Computacional
son innumerables. Podras trabajar como desarrollador de aplicaciones, insertarte en el sector de las
telecomunicaciones, crear softwares que desarrollen procesos automaticos de trabajo y adoptar
muchas otras profesiones emergentes que requeriradn de tu creatividad y conocimientos técnicos.

EUROINNOVA

INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION
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TEMARIO

MODULO 1. ROBOTS INDUSTRIALES
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

Introduccién a la robédtica

Contexto de la robética industrial

Mercado actual de los brazos manipuladores
Qué se entiende por Robot Industrial
Elementos de un sistema robético
Subsistemas de un robot

Tareas desempenadas con robética
Clasificacion de los robots

N A WN =

UNIDAD DIDACTICA 2. INCORPORACION DEL ROBOT EN UNA LINEA AUTOMATIZADA

El papel de la Robdtica en la automatizacion
Interaccion de los robots con otras maquinas
La célula robotizada

Estudio técnico y econémico del robot
Normativa

Accidentes y medidas de seguridad

aunpkhwnNn=~

UNIDAD DIDACTICA 3. CARACTERISTICAS TECNICAS Y MORFOLOGICAS DE LOS ROBOTS

Componentes del brazo robot

Caracteristicas y capacidades del robot

Definiciéon de grados de libertad

Definicién de capacidad de carga

Definicién de velocidad de movimiento

Resolucion espacial, exactitud, repetibilidad y flexibilidad
Definicién de volumen de trabajo

Consideraciones sobre los sistemas de control
Morfologia de los robots

10. Tipo de coordenadas cartesianas Voladizoy portico
11. Tipologia cilindrica

12. Tipo esférico

13. Brazos robots universal

N A WN =

0

UNIDAD DIDACTICA 4. EQUIPOS ACTUADORES

Tipologia de actuadores y transmisiones
Funcionamiento y curvas caracteristicas
Funcionamiento de los Servomotores
Motores paso a paso

Actuadores Hidraulicos

nhwn =
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6. Actuadores Neumaticos
7. Estudio comparativo
8. Tipologia de transmisiones

UNIDAD DIDACTICA 5. SENSORES EN ROBOTICA

Dispositivos sensoriales
Caracteristicas técnicas

Puesta en marcha de sensores
Sensores de posicion no 6pticos
Sensores de posicién 6pticos
Sensores de velocidad
Sensores de proximidad
Sensores de fuerza

Visién artificial

WoNUL A WN =

UNIDAD DIDACTICA 6. LA UNIDAD CONTROLADORA

El controlador

Hardware

Métodos de control

El procesador en un controlador robético
Ejecucion a tiempo real

AN =

UNIDAD DIDACTICA 7. ELEMENTOS TERMINALES Y APLICACIONES DE TRASLADO. PICK AND PLACE

Elementos y actuadores terminales de robots

Conexion entre la munecay la herramienta final

Utilizacion de robots para traslado de materiales y carga/descarga automatizada Pick and place
Aplicaciones de traslado de materiales Pick and place

Cogiday sujecién de piezas por vacio Ventosas

Imanes permanentes y electroimanes

Pinzas mecdanicas para agarre

Sistemas adhesivos

Sistemas fluidicos

Agarre con enganche

VNN hA~WLUN=

—_—

UNIDAD DIDACTICA 8. COMPONENTES PARA TAREAS DE PINTURA, SOLDADURA Y ENSAMBLAJE

Pintado robotizado

El sistema de pintado Mezclador y equipamiento
Soldadura robotizada

Soldadura TIG y MIG

Soldadura por puntos

Soldadura laser

El proceso de ensamblaje

Métodos de ensamblaje

Emparejamiento y unién de piezas
Acomodamiento de piezas

VNN hAWLUN=

—_—
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UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION GUIADA Y TEXTUAL

Conceptos iniciales de programacién de Robots
Programacién por guiado Pasivo y Activo

El lenguaje textual ideal para programar robots
Tipologias existentes de lenguajes textuales
Caracteristicas generales

Programacién orientada al robot, objetoy a la tarea
Programacion a nivel de robot

Programacion a nivel de objeto

Programacién textual a nivel de tarea

10. El lenguaje V+ 0 V3

11. El lenguaje de programacién RAPID

12. Ellenguaje IRL

13. El lenguaje OROCOS

14. Programacién CAD

N AWM=

0

ANEXO | RECURSOS CURSO ROBOTS INDUSTRIALES

Recursos de aprendizaje para lenguaje RAPID de ABB
Recursos de aprendizaje para lenguaje KRL de KUKA
Recursos de aprendizaje para lenguaje KAREL de FANUC
Recursos de aprendizaje para lenguaje VALII de UNIMATION
Recursos de aprendizaje para lenguaje V+ de STAUBLI

AN =

MODULO 2. AUTOMATIZACION INDUSTRIAL
UNIDAD DIDACTICA 1. CONCEPTOS Y EQUIPOS UTILIZADOS EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Conceptos previos

Objetivos de la automatizacion

Grados de automatizacién

Clases de automatizaciéon

Equipos para la automatizacion industrial
Didlogo Hombre-maquina, HMIly SCADA

aunpkhwn-=

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

La robética

Evolucion de los robots industriales. Cobética
Fabricantes de robots manipuladores
Definicién de Robot

Componentes basicos de un sistema robético
Subsistemas estructurales y funcionales
Aplicaciones de la robética

Criterios de clasificacion de los robots

N WD =

UNIDAD DIDACTICA 3. PRINCIPIOS ELECTRICOS Y ELECTRO-MAGNETICOS

1. Principios y propiedades de la corriente eléctrica

EUROINNOVA

INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION
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2.
3.
4.
5.

EUROINNOVA INTERNACIONAL ONLINE EDUCATION

Fenédmenos eléctricos y electromagnéticos

Medida de magnitudes eléctricas. Factor de potencia
Leyes utilizadas en el estudio de circuitos eléctricos
Sistemas monofasicos. Sistemas trifasicos

UNIDAD DIDACTICA 4. INSTALACIONES ELECTRICAS APLICADAS A INSTALACIONES AUTOMATIZADAS

nhwn =

Tipos de motores y pardmetros fundamentales
Procedimientos de arranque e inversion de giro en los motores
Sistemas de proteccion de lineas y receptores eléctricos
Variadores de velocidad de motores. Regulaciény control
Dispositivos de proteccion de lineas y receptores eléctricos

UNIDAD DIDACTICA 5. COMPONENTES DE AUTOMATISMOS ELECTRICOS

1.
2.

P

Automatismos secuenciales y continuos. Automatismos cableados
Elementos empleados en la realizacion de automatismos: elementos de operador, relé, sensores
y transductores

. Cables y sistemas de conduccién de cables

Técnicas de diseiio de automatismos cableados para mando y potencia

. Técnicas de montaje y verificacion de automatismos cableados

UNIDAD DIDACTICA 6. REGLAJE Y AJUSTES DE INSTALACIONES AUTOMATIZADAS

aunpkhwnNn=

Reglajesy ajustes de sistemas mecanicos, neumaticos e hidraulicos
Reglajes y ajustes de sistemas eléctricos y electrénicos

Ajustes de Programas de PLC entre otros

Reglajes y ajustes de sistemas electrénicos

Reglajes y ajustes de los equipos de regulacion y control

Informes de montaje y de puesta en marcha

UNIDAD DIDACTICA 7. MANTENIMIENTO CORRECTIVO ELECTRICO-ELECTRONICO

NounbkhwnN=

8.

Interpretacién de documentacion técnica

Tipologia de las averias

Diagnéstico de averias del sistema eléctrico-electrénico

Maquinas, equipos, Utiles, herramientas y medios empleados en el mantenimiento
Mantenimiento de los sistemas eléctricos y electrénicos

Mantenimiento de los equipos

Reparacién de sistemas de automatismos eléctricos-electrénicos. Verificacion y puesta en
servicio

Reparacién y mantenimiento de cuadros eléctricos

MODULO 3. REDES Y BUSES DE COMUNICACION INDUSTRIALES

UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION Y FUNCIONAMIENTO DE LAS REDES DE COMUNICACION

1.
2.
3.

La necesidad de las redes de comunicacion industrial
Sistemas de control centralizado, distribuido e hibrido
Sistemas avanzados de organizacién industrial: ERP y MES

ST
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La piramide CIMy la comunicacion industrial

Las redes de control frente a las redes de datos

Buses de campo, redes LAN industriales y LAN/WAN

Arquitectura de la red de control: topologia anillo, estrellay bus

Aplicacion del modelo OSI a redes y buses industriales

Fundamentos de transmisién, control de acceso y direccionamiento en redes industriales
Procedimientos de seguridad en la red de comunicaciones

Introduccion a los estandares RS, RS, IEC, ISOCAN, IEC, Ethernet, USB

AN R

—_—

UNIDAD DIDACTICA 2. BUSES Y REDES INDUSTRIALES. CONCEPTOS INICIALES

Buses de campo: aplicacién y fundamentos

Evaluacion de los buses industriales

Diferencias entre cableado convencional y cableado con Bus
Seleccion de un bus de campo

Funcionamiento y arquitectura de nodos y repetidores
Conectores normalizados

Normalizacion

Comunicaciones industriales aplicadas a instalaciones en Domética e Inmética
Buses propietarios y buses abiertos

Tendencias

Gestion de redes

SovYeNoUAWDNS

—_—

UNIDAD DIDACTICA 3. FUNCIONAMIENTO Y APLICACION DE LOS PRINCIPALES BUSES INDUSTRIALES

Clasificacion de los buses

AS-i (Actuator/Sensor Interface)

DeviceNet

CANopen (Control Area Network Open)

SDS (Smart Distributed System)

InterBus

WorldFIP (World Factory Instrumentation Protocol)
HART (Highway Addressable Remote Transducer)
P-Net

10. BITBUS

11. ARCNet

12. CONTROLNET

13. PROFIBUS (PROcess Fleld BUS)

14. FIELDBUS FOUNDATION

15. MODBUS

16. ETHERNET INDUSTRIAL

N AWM=

N

UNIDAD DIDACTICA 4.FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL BUS AS-INTERFACE (AS-I)

1. Historia del bus AS-Interface

2. Caracteristicas del bus AS-i

3. Componentes del bus AS-i pasarelas...
4. Montaje y composicion

5. Configuracion de la red AS-Interface
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9.
10.
11.
12.
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Aplicaciéon del modelo ISO/OSI albus AS-i

Conectividad y pasarelas

El esclavo y la comunicacion con los sensores y actuadores (Interfaz )

Sistemas de transmisién (Interfaz)

El maestro AS-i (Interfaz)

El protocolo AS-Interface: caracteristicas, codificacion, acceso al medio, errores y configuracién
Fases operativas del funcionamiento del bus

UNIDAD DIDACTICA 5. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL BUS PROFIBUS FMS, DP Y PA

N

10.
11.
12.

N A WN =

PROFIBUS (Process Field BUS)

Introducciéon a Profibus

Utilizacion de los perfiles de PROFIBUS para DP, PAy FMS
Modelo ISO OSI para Profibus

Cable para RS-, fibra 6pticay IEC -

Coordinacion de datos en Profibus

Profibus DP Funciones Bdsicas y Configuracion

Profibus FMS

Comunicaciéon y aplicaciones del Profibus-PA

Resolucion de errores con Profisafe

Aplicaciones para dispositivos especiales

Archivos GSD y nimero de identificacién para la conexion de dispositivos

UNIDAD DIDACTICA 6. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL PROTOCOLO CAN Y EL BUS
CANOPEN

0

10.
11.
12.
13.

N hAWN =

Fundamentos del protocolo CAN

Formato de trama en el protocolo CAN

Estudio del acceso al medio en el protocolo CAN
Sincronizacién

Topologia

Tipologia de conectores en CAN

Aplicaciones: CANopen, DeviceNet, TTCAN...
Introduccién al BUS CANopen

Arquitectura simplificada de CANOpen

Uso del diccionario de objetos en CANopen
Perfiles

Gestion de lares

Estructura de CANopen: definicion de SDOs 'y PDOs

UNIDAD DIDACTICA 7. ETHERNET INDUSTRIAL

1. Ethernety el &mbito industrial

2. Las ventajas de Ethernet industrial respecto al resto

3. Soluciones para compatibilizar Ethernet en la industria
4,
5
6
7

Evoluciones del protocolo: RETHER y ETHEREAL

. Mecanismos de prioridad en Ethernet: IEEE P y configuracién del switch
. Componentes y esquemas
. Uso de Ethernet industrial en los Buses de campo
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PROFINET
EtherNet/IP
ETHERCAT

UNIDAD DIDACTICA 8. REDES INALAMBRICAS

—_—

SovYeNURWN S

Contexto de la tecnologia inaldmbrica en aplicaciones industriales
Sistemas Wireless

Componentes

Wireless en la industria

Tecnologias de transmision

Tipologias de wireless

Pardmetros de las redes inaldmbricas
Antenas

Wireless Ethernet

Estandar IEEE

Elementos de seguridad en una red Wi-Fi

MODULO 4. AUTOMATAS PROGRAMABLES PLC

UNIDAD DIDACTICA 1. CONCEPTOS Y EQUIPOS UTILIZADOS EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

ounpkpwnNn-=

Conceptos iniciales de automatizacion

Fijacion de los objetivos de la automatizacién industrial
Grados de automatizacién

Clases de automatizacion

Equipos para la automatizacién industrial

Didlogo Hombre-maquina, HMIy SCADA

UNIDAD DIDACTICA 2. CLASIFICACION DE LOS AUTOMATAS PROGRAMABLES

aounhkhwn-=

Introduccioén a las funciones de los autématas programables PLC

Contexto evolutivo de los PLC

Uso de autématas programables frente a la l6gica cableada

Tipologia de los autématas desde el punto de vista cuantitativo y cualitativo
Definicién de autémata microPLC

Instalacién del PLC dentro del cuadro eléctrico

UNIDAD DIDACTICA 3. ARQUITECTURA DE LOS AUTOMATAS

ounpwN-=

Funcionamiento y bloques esenciales de los autématas programables
Elementos de programacion de PLC

Descripcién del ciclo de funcionamiento de un PLC

Fuente de alimentacion existente en un PLC

Arquitectura de la CPU

Tipologia de memorias del autémata para el almacenamiento de variables

UNIDAD DIDACTICA 4. ENTRADA Y SALIDA DE DATOS EN EL PLC

1.

Modulos de entraday salidaEntrada digitales
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Entrada analdgicas

Salidas del PLC arelé

Salidas del PLC a transistores

Salidas del PLC a Triac

Salidas analdgicas

Uso de instrumentacién para el diagnéstico y comprobacion de sefales
Normalizacién y escalado de entradas analégicas en el PLC

N AWN

UNIDAD DIDACTICA 5. DESCRIPCION DEL CICLO DE FUNCIONAMIENTO DEL AUTOMATA

Secuencias de operaciones del autdbmata programable: watchdog
Modos de operacién del PLC

Ciclo de funcionamiento del autémata programable

Chequeos del sistema

Tiempo de ejecucién del programa

Elementos de proceso rapido

aunpkhwnNn=

UNIDAD DIDACTICA 6. CONFIGURACION DEL PLC

Configuracion del PLC

Tipos de procesadores

Procesadores centralesy periféricos

Unidades de control redundantes

Configuraciones centralizadas y distribuidas
Comunicaciones industriales y médulos de comunicaciones

ounpkpwN-~

UNIDAD DIDACTICA 7. ALGEBRA DE BOOLE Y USO DE ELEMENTOS ESPECIALES DE PROGRAMACION

Introduccién a la programacion
Programacioén estructurada

Lenguajes graficos y la norma IEC
Algebra de Boole: postulados y teoremas
Uso de Temporizadores

Ejemplos de uso de contadores

Ejemplos de uso de comparadores
Funcién SET-RESET (RS)

Ejemplos de uso del Teleruptor
Elemento de flanco positivo y negativo
Ejemplos de uso de Operadores aritméticos

SovYeNOURWDN =
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UNIDAD DIDACTICA 8. PROGRAMACION MEDIANTE DIAGRAMA DE CONTACTOS: LD

Lenguaje en esquemas de contacto LD

Reglas del lenguaje en diagrama de contactos

Elementos de entrada y salida del lenguaje

Elementos de ruptura de la secuencia de ejecucion

Ejemplo con diagrama de contactos: accionamiento de Motores-bomba
Ejemplo con diagrama de contactos: estampadora semiautomatica

aunhkhwnNn-=
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UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION MEDIANTE LENGUAJE DE FUNCIONES LOGICAS: FBD

Introduccion a las funciones y puertas légicas
Funcionamiento del lenguaje en lista de instrucciones
Aplicacién de funciones FBD

Ejemplo con Lenguaje de Funciones: taladro semiautomatico
Ejemplo con Lenguaje de Funciones: taladro semiautomatico

AN =

UNIDAD DIDACTICA 10. PROGRAMACION MEDIANTE LENGUAJE EN LISTA DE INSTRUCCIONES IL Y
TEXTO ESTRUCTURADO ST

Lenguaje en lista de instrucciones

Estructura de una instruccion de mando Ejemplos

Ejemplos de instrucciones de mando para diferentes marcas de PLC
Instrucciones en lista de instrucciones IL

Lenguaje de programacion por texto estructurado ST

kN =

UNIDAD DIDACTICA 11. PROGRAMACION MEDIANTE GRAFCET

Presentacion de la herramienta o lenguaje GRAFCET
Principios Basicos de GRAFCET

Definicién y uso de las etapas

Acciones asociadas a etapas

Condicién de transicion

Reglas de Evolucién del GRAFCET

Implementacion del GRAFCET

Necesidad del pulso inicial

Eleccién condicional entre secuencias

10. Subprocesos alternativos Bifurcacién en O

11. Secuencias simultdneas

12. Utilizacién del salto condicional

13. Macroetapas en GRAFCET

14. El programa de usuario

15. Ejemplo resuelto con GRAFCET: activacion de semaforo
16. Ejemplo resuelto con GRAFCET: control de puente grda

N A WN =

o

UNIDAD DIDACTICA 12. RESOLUCION DE EJEMPLOS DE PROGRAMACION DE PLC’S

Secuencia de LED

Alarma sonora

Control de ascensor con dos pisos
Control de depésito

Control de un seméaforo

Cintas transportadoras

Control de un Parking
Automatizacién de puerta Corredera
Automatizacién de proceso de elaboracién de curtidos
Programacion de escalera automatica
Automatizacién de apiladora de cajas

~ovYeNaURWN S
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12. Control de movimiento vaivén de movil
13. Control preciso de pesaje de producto
14. Automatizacién de clasificadora de paquetes

MODULO 5. FiSICA CUANTICA
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION A LA FiSICA CUANTICA

La ciencia

El Sistema Internacional de Unidades
Fisica clasica

Fisica moderna

;Qué es la fisica cudntica?

nhwn~

UNIDAD DIDACTICA 2. ATOMOS, ELECTRONES Y FOTONES

Nociones basicas sobre la estructura atémica
Introduccién al espectro electromagnético
;Qué es el espectro electromagnético?
Cuantos de energia. Postulado de Planck
Principio de dualidad. Postulado de De Broglie
Modelo atémico de Bohr

ounpkpwN-=

UNIDAD DIDACTICA 3. EFECTO ELECTROMAGNETICO

Introduccién al efecto fotoeléctrico

La luz como una onda

Explicacion de Albert Einstein

El efecto Compton

Frecuencia de la luzy la frecuencia umbral vO
Tendencia de la amplitud de onda

ounpkrwn-=

UNIDAD DIDACTICA 4. NUMEROS CUANTICOS Y ORBITALES

Dualidad onda-corpusculo. Principio de incertidumbre de Heisenberg
Modelo mecano-cuantico del atomo

Estructura del &tomo

Configuracion electrénica

NuUmeros cuanticos y orbitales atémicos

AN =

UNIDAD DIDACTICA 5. NUCLEOS

Nucleo atémico

Masas nucleares

Propiedades de la estructura nuclear

Tamano de los nucleos

Ley de desintegracién radiactiva

Teoria cuantica de la desintegracion radiactiva
Desintegracion nuclear

NoubkwbN =
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UNIDAD DIDACTICA 6. EL CAMPO DE PUNTO CERO

1. ;(Qué es el campo punto cero?
2. Particulas virtuales
3. Efecto Casimir

UNIDAD DIDACTICA 7. APLICACIONES DE LA FiSICA CUANTICA

1. Introduccién a las aplicaciones de la fisica cuantica
2. Transistor

3. Ellaser

4. Otras aplicaciones de la fisica cuantica

MODULO 6. COMPUTACION CUANTICA
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION A LA COMPUTACION CUANTICA

1. Computacion cuantica
2. Circuitos cuanticos

UNIDAD DIDACTICA 2. TECNOLOGIA CUANTICA ACTUAL
1. Desafiosy perspectivas de la tecnologia cuantica
UNIDAD DIDACTICA 3. ALGORITMO CUANTICOS

1. Principales algoritmos utilizados
2. Desarrollo de Hardware Cuantico

UNIDAD DIDACTICA 4. COMUNICACIONES CUANTICAS
1. Introduccién a las comunicaciones cuanticas
UNIDAD DIDACTICA 5. CRIPTOGRAFIA CUANTICA

1. ;Qué es la criptografia cuantica?
2. Criptografia post-cudntica

UNIDAD DIDACTICA 6. SIMULACION CUANTICA

1. Fundamentos de la simulacién cuantica
2. Métodos de simulacion cuantica

UNIDAD DIDACTICA 7. COMPUTACION CUANTICA ADIABATICA

1. Presentacion de la computacion cuantica adiabatica como un paradigma alternativo
2. Modelos de Computaciéon Cuantica Adiabatica

UNIDAD DIDACTICA 8. ALGORITMOS DE PASEO CUANTICO

1. Definicion y caracteristicas de los paseos cuanticos
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2. Algoritmos de paseo cuantico
UNIDAD DIDACTICA 9. ERRORES CUANTICOS Y CODIGOS CUANTICOS

1. Errores cuanticos
2. Fuentes de errores cuanticos
3. Detecciony correccion de errores cuanticos
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Solicita informacién sin compromiso

iMatricularme ya!

Teléfonos de contacto
Espaina @ +34900 831 200 Argentina @ 54-(11)52391339
Bolivia Q  +59150154035 Estados Unidos Q  1-(2)022220068
Chile Q  56-(2)25652888 Guatemala Q  +502 22681261
Colombia @ +57 601 50885563 Mexico @ +52-(55)11689600
CostaRica Q  +506 40014497 Panamé Q  +507 8355891
Ecuador QQ  +593 24016142 Peru Q  +51117075761

ElSalvador Q  +50321130481 Republica Dominicana )  +1 8299463963

IEncuéntranos aqui!

Edificio Educa Edtech
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C.P. 18.200, Maracena (Granada)
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Horario atencién al cliente
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